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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej  wykonania i odbioru robot

budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru robot
budowlanych sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t elektrycznych
wykonywanych w ramach remontu ogrodzenia i wymiany o$wietlenia zewnetrznego
na terenie IPN przy ul. Klobuckiej 21 w Warszawie.

Przedmiotem wykonania sg roboty zwigzane z wykonaniem instalacji oswietlenia
zewnetrznego, zasilania i sterowania szlabanéw, bramy wjazdowej i videodomofonu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej  wykonania i odbioru robot
budowlanych

Specyfikacja Techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
punkcie

1.3. Zakres robot obj etych Specyfikacj g Techniczn g wykonania i odbioru robot
budowlanych

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru robot
budowlanych dotyczg prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem instalacji
elektrycznych i teletechnicznych zgodnie z dokumentacja projektowa, opisami
technicznymi, rysunkami i obejmuja;

Roboty elektryczne zwigzane z wykonaniem:

- demontaz istniejgcych opraw, osprzetu i instalacji

- montaz apartow elektrycznych w istniejgcych tablicach
rozdzielczych

- montaz stupdéw, opraw os$wietleniowych

- instalacji oswietlenia zewnetrznego

- instalacji zasilania elementéw zabezpieczenia wjazdu

- roboty poinstalacyjne /zaprawianie bruzd, malowanie itp./

1.4. Okre slenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej wykonania i
odbioru rob6t budowlanych sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i ST-
WO ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
robot z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjg Techniczng wykonania i odbioru
rob6t budowlanych i obowigzujgcymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty
zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru. Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w ST-WO ,Wymagania ogdlne".

1.6. Grupy klasy i kategorie robot

Nazwy i kody grup, klas i kategorii robot dotyczg stosowania Wspolnego Stownika
Zamoéwien przez zamawiajgcych w Unii Europejskiej. Wspolny Stownik Zamowien jest
systemem klasyfikacji produktow, ustug i robot budowlanych stworzonym na potrzeby



zamoOwien publicznych. Wspdélny Stownik Zamowien skilada sie ze stownika gtdwnego
oraz stownika uzupetniajgcego. Stownik gidwny obejmuje nazwy dostaw, robot
budowlanych lub ustug, ktérym przypisane zostaty 9-cyfrowe kody. Pierwsze dwie
cyfry okreslajg dziaty, pierwsze trzy cyfry okreslajg grupy, pierwsze cztery cyfry
okreslajg klasy, pierwsze piec¢ cyfr okresla

kategorie. Ostatnia dziewigta cyfra ma charakter kontrolny i stuzy do zweryfikowania
prawidtowosci poprzednich cyfr.

Grupy robot.

45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach

Klasy robot.

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne.

Kategorie robot.

45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz insta lacji elektrycznych
45312200-9 Instalowanie przeciwwlamaniowych systemé  w alarmowych

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wedtug zasad niniejszej specyfikacji
SST sg m.in.:

- Stup stalowy o wys. 7 m szt.

- Oprawa o$wietleniowa LED 51W

- Fundament do stupa stalowego

- Wysiegnik WS/St-X-W2,5/10/60

- Tabliczka bezpiecznikowa stupowa
- Kabel YKY 5x6 mm2

- Przewod YDY 3x2,5 mm2

- Kanat elektroinstalacyjny 60x40

- Rura winidurowa BE50

- Zegar astronomiczny

- Czytnik kart zblizeniowych

- Pulpit sterowniczy

- Rozdzielacz transmisji

- Videodomofon kpl + rozdz. natynkowa 1x12mod.
- Kontroler sterowania szlabanéw z obudowg
- Rura stalowa o sr. 25 mm

- Rura ostonowa DVK 50

- Wytacznik nadmiarowy S301 C16A
- Wytacznik nadmiarowy S301 B10A
- Wytacznik nadmiarowy S303 C 25A
- Przewod LgY 6 mm2

- Przewod LgY 2,5 mm2

- Kabel YKY 3x1,5 mm2

- Kabel YKY4x1,5 mm2

- Przewod UTPw 4x2x0,5 kat. 5e

- Przewod RG6 ziemny zel.

- Kabel YKY 4x1,0 mm2

Materiaty do wykonania w/w robot elektrycznych stosowac zgodnie z Dokumentacjg
Projektowag, opisami technicznymi i rysunkami.
Dostawa materiatow przeznaczonych do roboét elektrycznych powinna nastgpié



dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomieszczehn magazynowych i sktadowisk na
placu budowy. Jesli jest to konieczne ze wzgledu na rodzaj materiatow,
pomieszczenia magazynowe powinny by¢ zamykane, powinny takze zabezpieczac
materiaty od zewnetrznych wptywow atmosferycznych, a w razie potrzeby umozliwia¢
utrzymanie wewnatrz odpowiedniej temperatury i wilgotnosci. W czasie transportu i
skladowania konce wszystkich rodzajow przewodow powinny by¢ zabezpieczone
przed zawilgoceniem i innymi wptywami Srodowiska.

Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga sie Swiadectw jakosci, np.
aparaty, przewody, urzgdzenia prefabrykowane itp., nalezy dostarcza¢ wraz ze
Swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznego.
Przy odbiorze materiatéw nalezy zwrdci¢ uwage na zgodnosc¢ stanu faktycznego z
dowodami dostawy.

3. SPRZET

Sprzet budowlany powinien odpowiadac pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji rob6t.

Roboty elektroenergetyczne mogg by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu sprzetu
mechanicznego. Przy mechanicznym wykonywaniu robét wykonawca powinien
dysponowac sprzetem sprawnym technicznie, przewidzianym do wykonania tego
typu robét.

4. TRANSPORT

Materialy przewidziane do wykonania rob6t moga by¢ przewozone dowolnymi
Ssrodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. W czasie transportu i
przechowywania materiatdw elektroenergetycznych nalezy zachowa¢ wymagania
wynikajgce ze specjalnych wkasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych przez
producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i
urzadzen rozdzielczych nalezy przestrzegac¢ zaleceh wytwércéw, a w szczegolnosci:
transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami
oraz przesuwaniem sie, aparature i urzadzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac,
nie narazajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok.

W czasie transportu konce wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone
przed zawilgoceniem i innymi wptywami sSrodowiska.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST -WO "Wymagania
ogolne".

5.1.1. Potaczenia elektryczne przewodéw

- Powierzchnie stykajgcych sie elementow toréw pradowych oraz przekitadek i
podkiadek metalowych, przewodzacych prad, powinny by¢ doktadnie oczyszczone i
wygtadzone.

- Zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewody i pokryte powtokg metalowg
ogniowg lub galwaniczng nalezy zmywac tylko odczynnikami chemicznymi i szlifowaé
pastg polerska.



- Powierzchnie zestykéw nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg wazeling bezkwasowa.
- Sruby, nakretki i podktadki stalowe powinny by¢ pokryte galwanicznie warstwa,
metaliczng

5.1.2. Potaczenia elektryczne kabli i przewodow

- Zyly jednodrutowe mogg mie¢ zakonczenia:

proste, nie wymagajace obrobki po zdjeciu izolacji, przytaczane do zaciskow
srubowych; oczkowe, dla przewodéw podiaczanych pod srube lub wkret; oczko o
Srednicy wewnetrznej wiekszej ok. 0,5 mm od $rednicy gwintu nalezy wygina¢ w
prawo; sprasowane konce zyt przystosowane do podtgczania pod srube z koncowkag
kablowa, koncoéwke taczy sie z przewodem przez lutowanie lub zaprasowanie z
koncowka kablowa.

- Zyly wielodrutowe mogg mieé zakonczenia:

proste lub oczkowe, stosowane do przewodow miedzianych, z koricem prostym lub
oczkiem dobrze oczyszczonym i pocynowanym. Takie zakonczenia dopuszcza sie
tylko w przypadku, gdy zaciski nie pozwalajg na zastosowanie koncowki lub tulejki.
Zakonczenia koncéwka kablowg podtgczane pod $rube; koncowke montuje sie przez
prasowanie, lutowanie, lub spawanie; z tulejkg (koncéwka rurkowa) umocowang przez
Zzaprasowanie.

5.1.3. Sruby i wkr ety w pot aczeniach

Sruby i wkrety do faczenia szyn oraz przewoddw powinny mieé taka diugosé, aby po
skreceniu potgczenia wystawaty, co najmniej na wysokos¢ 2-6 zwojéw. Nie dotyczy to
Srub dostarczanych przez wytworce wraz z aparatem, jesli wysokos¢ $ruby bedzie
wystawata poza nakretke ok. 2 - 3mm.

5.1.4. Monta z urzadzen rozdzielczych i osprz etu

Montaz urzadzen rozdzielczych przeprowadzi¢ nalezy zgodnie z odpowiednimi
instrukcjami montazu tych urzadzen.

Kable nalezy uktada¢ w sposob zapewniajacy szybka ich identyfikacje i tatwy dostep.
Odgatezienia od szyn gtownych i podigczenia szyn do aparatéw nie powinny
powodowaé niedopuszczalnych naciggoéw i naprezen.

Dla podigczenia szyn i kabli nalezy stosowac standardowe sruby z gwintem
metrycznym i z tbem szesciokatnym.

Najmniejsze dopuszczalne odstepy izolacyjne nalezy zachowac¢ zgodnie z przepisami.

5.1.5. Préby monta zowe

Po zakonczeniu robot elektrycznych w obiektach, przed ich odbiorem Wykonawca
zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. préb montazowych, tj. technicznego
sprawdzenia jakosci wykonanych rob6t wraz z dokonaniem potrzebnych pomiarow i
prébnym uruchomieniem poszczegolnych linii, instalacji, rozdzielni i urzadzen.

5.2. Wytyczne szczegotowe wykonania robot elektrycz - nych
5.2.1 Roboty demonta zowe.

Przed przystgpieniem do demontazu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem
(ewentualnie przenies¢) wyposazenie, materiaty i elementy wykonczenia znajdujgce
sie w miejscach wykonywanych robét.

Roboty rozbioérkowe nalezy przeprowadzi¢ w taki sposob, aby nie uleglty uszkodzeniu



elementy i materialy pozostajgce oraz nadajgce sie do ponownego montazu.
Przed przystgpieniem do robot nalezy odigaczy¢ zasilanie do urzadzen i w obwodach
elektrycznych objetych demontazem.

5.2.2 Przytacze kablowe z rozdzielnicy TE

Z rozdzielnicy TE nalezy wyprowadzi¢ linie kablowg YKY 5x10, kabel uktada¢ w
budynku na istniejgcych korytkach metalowych, w listwie instalacyjnej n/t, na
zewnatrz w ziemi.

5.2.3. Ukladanie kabli

Kabel utozy¢ na gtebokosci 70cm, linig falistg w wykopie na 10 cm podsypce z
piasku.
Kabel przysypac 10 cm warstwg piasku a nastepnie gruntem rodzimym.
Przed uszkodzeniami mechanicznymi kabel nalezy zabezpieczyc folig o barwie
niebieskiej i grubosci co najmniej 0,5 mm. Odlegtosc folii od kabla powinna wynosic
25 cm.
Przy wejsciu do budynku przewidzie¢ zapas kabla.
Na trasie kabla co 10 m oraz przy wyprowadzeniu kabla na stup powinny byc¢
natozone opaski informacyjne z danymi :

- typ i przekroj kabla

- trasa kabla

- uzytkownik kabla

- hapiecie

- rok utozenia
Przy skrzyzowaniach kabli z innymi instalacjami podziemnymi kable nalezy
prowadzi¢ w rurach ochronnych.

5.2.4. Fundamenty pod stupy o swietleniowe

Pod stupy oswietleniowe zastosowano fundamenty prefabrykowane o wymiarach
typu F-150/200 wg katalogu Elektromontaz Rzeszow .
Przed montazem wykonac zabezpieczenie antykorozyjne elementow betonowych.

5.2.5. Stlupy o swietleniowe.

Stupy oswietleniowe stalowe cylindryczne o wys. 7m wykonane z blachy
pomalowane farbg gruntowg, a nastepnie proszkowag koloru czarnego wg katalogu
Elektromontaz Rzeszow.

Stupy powinny przenosi¢ obcigzenia wynikajgce z zawieszenia opraw oraz parcia
wiatru.

Stupy wyposazone w tabliczke przytaczeniowg z zabezpieczeniem oprawy.

5.2.6. Uktadanie kabli w budynku.

W budynku przewody zasilania opraw uktadac na istniejgcych drabinkach, na dachu
w rurach ochronnych odpornych na promieniowanie UV.

Nalezy uszczelni¢ pozarowo przejscia przez sciany i stropy.

5.2.7. Mocowanie opraw na budynku.



Oprawy mocowac na wysiegnikach typu WS/St-X-W2,5/10/60 wg katalogu
Elektromontaz Rzeszéw montowanych do sciany budynku.

5.2.8. Oprawy i zrédta swiatta

Oswietlenie terenu wzdtuz ogrodzenia realizowane bedzie oprawami typu ulicznego
wyposazonymi w zrodta swiatta LED o tgcznej mocy 51W. Oprawy wyposazone w
asymetryczny odbtysnik oraz klosz z hartowanego szkia.

5.2.9.Tabliczki stupowe

Tabliczki bezpiecznikowo-zaciskowe zgodnie z dokumentacjg projektowag powinny
posiadac wytgczniki instalacyjne nadpradowe 1-bieg. B 6A oraz 5 zaciskow
przystosowanych do podtgczenia zyt kabla zgodnie z PN-IEC 60439.

5.2.10. Zasilanie elementow zabezpieczenia wjazdu.

Przewody zasilania elementow zabezpieczenia i kontroli wjazdu prowadzi¢ w
budynku w istniejgcym kanale instalacyjnym, na zewnatrz w rurkach ochronnych w
ziemi.

Elementy sterowania szlabandw nalezy stosowac¢ kompatybilne z istniejgcym
systemem kontroli dostepu.

5.2.11. Zasady wykonania bada n i pomiarow instalacji elektrycznej.

Prace kontrolno-pomiarowe powinny by¢ przeprowadzone zgodnie wymaganiami
okreslonymi w normie PN-EN 50110-1:2001 ,Eksploatacja urzgdzen elektrycznych”.
W czasie przeprowadzania sprawdzania i wykonywania prob nalezy zastosowac
Srodki ostroznosci w celu zapewnienia bezpieczenstwa 0sob i unikniecia uszkodzen
mienia oraz zainstalowanego wyposazenia.

Badania odbiorcze powinny by¢ przeprowadzone przez osoby posiadajgce wazne
uprawnienia kwalifikacyjne do wykonywania prac kontrolno-pomiarowych w zakresie
eksploatacji urzadzen, instalacji i sieci elektro-energetycznych.

Do wykonywania pomiaréw instalacji i urzadzen elektrycznych nalezy uzywac
przyrzadéw pomiarowych spetniajgcych wymagania dotyczgce kontroli
metrologicznej.

Prace kontrolno-pomiarowe powinny by¢ zakonczone protokotem zawierajgcym:

. Dane ogolne o obiekcie badan;

. Informacje o wykonujacych pomiary;

. Dane o rodzaju badan;

. Dane o metodzie pomiardw i charakterystyke uzytych przyrzadow
pomiarowych;

. Dane o warunkach przeprowadzania badan;

. Tabelaryczne zestawienie wynikow badan i ich ocene;

. Szkice rozmieszczenia badanych urzadzenh, obwodow instalacii;

. Date wykonania badan;

. Ocene zgodnosci otrzymanych wynikow z wymaganiami norm i przepisow;

. Whioski i zalecenia wynikajace z pomiarow;

W czasie przeprowadzania prac kontrolno-pomiarowych w instalacjach i przy
urzagdzeniach nalezy przestrzegac nastepujgcych zasad bezpieczenhstwa:

. Prace kontrolno pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez co najmniej dwie
osoby, przy czym jedna z tych os6b musi posiada¢ odpowiednie uprawnienia



kwalifikacyjne, a druga, asekurujgca osobe wykonujaca te prace, powinna co
najmniej by¢ przeszkolona w udzielaniu pomocy przedlekarskiej;

. Podczas wykonywania pomiaréw nalezy uzywac odpowiednich i bezpiecznych
przyrzadoéw pomiarowych. Przyrzady nalezy sprawdzac¢ przed uzyciem i w razie
potrzeby po wykonywaniu pomiarow;

. Nie nalezy bez istotnej potrzeby dotyka¢ czesci czynnych i dostepnych czesci
przewodzacych urzadzen elektrycznych oraz obcych czesci metalowych, ktére moga
znalez¢ sie pod napieciem;

. Jezeli istnieje ryzyko dotkniecia nieostonietych czesci pod napieciem, personel
wykonujgcy pomiary powinien stosowac osobisty sprzet ochronny, podja¢ srodki
ostroznosci zapobiegajgce porazeniu prgdem elektrycznym, zwarciu oraz skutkom
wytadowan tukowych;

. Przed rozpoczeciem pomiaréw nalezy dokonac¢ ogledzin dla stwierdzenia
kompletnosci, braku usterek i prawidtowosci badanego obiektu;

. Przed przystapieniem do pomiaru nalezy:

- zapoznac sie z dokumentacja techniczng obiektu, w celu wyboru sposobu i
metody badan,

- okresli¢ kryteria oceny wynikow pomiaréw,

- oceni¢ doktadnos¢ pomiarow i przeanalizowa¢ mozliwos¢ popetnienia uchybéw
pomiarowych,

- przeanalizowa¢ koniecznos¢ zastosowania wspoétczynnikéw poprawkowych do
wartosci pomierzonych;

. Przed przystgpieniem do montowania uktadu pomiarowego nalezy sprawdzié:
- zakresy uzytych przyrzgdéw pomiarowych,

- stan izolacji zastosowanych przewodoéw,

- stan koncowek przewidzianych do dotykania czesci bedacych pod napieciem;
. Jezeli przewidziany jest montaz uktadu pomiarowego nalezy wykonac go
starannie i zgodnie ze sprawdzonym uprzednio schematem;

. Po potaczeniu uktadu pomiarowego z obiektem badanym bedacym pod
napieciem, nie wolno dokonywaé zadnych zmian w potaczeniach przez rozigczanie i
przytaczanie kohcow przewodow;

. Przed rozpoczeciem pomiar6w nalezy ze stanowiska pomiarowego usung¢
wszelkie zbedne przedmioty, a zwlaszcza niepotrzebne przewody;

. Zwr0ci¢ uwage na urzadzenia o duzej pojemnosci, takie jak kondensatory i
kable, ktére mogg stanowi¢ zagrozenie nawet po wylgczeniu napiecia;

. Powiadomi¢ osoby postronne, dla ktérych prace pomiarowe mogg stanowi¢
zagrozenie o wykonywaniu pomiarow i

. zastosowac¢ odpowiednie srodki zapobiegajgce tym zagrozeniom.

5.2.12. Instalacja pot gczen wyréwnawczych i ochrony od pora zen

Ochrona od porazen bedzie realizowana poprzez szybkie wytgczenie w uktadzie TN-
S. Ochrone przed dotykiem bezposrednim wykonac¢ wytacznikami
réznicowopradowymi o pradzie uptywnosciowym 30mA .

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-WO ,Wymagania ogoélne".
Wszystkie elementy robét instalacji elektrycznych podlegajg sprawdzeniu w zakresie:

- zgodnosci z dokumentacjg i przepisami,

- poprawnego montazu,

- kompletnosci wyposazenia poprawnosci oznaczenia,

- braku widocznych uszkodzen nalezytego stanu izolacji skutecznosci ochrony od porazen.




6.1. Kontrola jako $ci materiatow

Urzadzenia, osprzet i oprawy elektryczne, aparaty oraz kable i przewody
elektroenergetyczne powinny posiadac atest fabryczny lub swiadectwo jakosci wydane
przez producenta, oraz wszystkie niezbedne certyfikaty, gwarancje i DTR.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot

- Sprawdzenie i badanie przewodow po utozeniu.
- Sprawdzenie i badanie kabli po utozeniu.

- Prawidtowosci montazu przewoddw ochronnych.
- Prawidtowosci montazu rozdzielnic i tablic.

6.3. Badania i pomiary pomonta zowe.

Po zakonczeniu robot nalezy wykonac:

- Préby napieciowe i badania rezystancje izolacji instalacji.
- Zachowania ciggtosci zyt roboczych.

- Zgodnosci faz u odbiorcow.

- Skutecznosci ochrony od porazen.

- Sprawdzenie stanu izolacji induktorem.

Ogollne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-WO.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-WO ,Wymagania ogdlne .
Jednostkg obmiaru jest:

m —dla przewodow, rur itp.

szt — dla osprzetu, opraw itp.

kpl. — dla rozdzielni itp.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST-WO. ,Wymagania ogolne". Przy odbiorze

robot powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

» Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania robot,

e Dziennik Budowy,

* Dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie

wykonywania robét,

Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow,

Protokoty czesciowych odbioréw poprzednich faz robot,

Protokoly i zaswiadczenia z dokonanych prob montazowych,

Protokoty badan technicznych i pomiaréw kontrolnych,

Protokot pomiarow rezystancji uziemien,

Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcéw urzadzen i materiatow,

Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen,

Dokumentacja Techniczno Ruchowa urzadzen.

9. PODSTAWA Pt ATNO $CI
9.1. Ogolne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-WO "Wymagania ogolne".

9.2. Platno sci

Ptatnosc nalezy przyjmowaé zgodnie z dokumentacjg i zakresem robot wymienionym w
p. |.3.iszczegotowo opisany w p.5.2. niniejszej SST-4 w oparciu o odbior faktycznie
zamowionej i wykonanej pracy oraz oceng jakosci robot i oceng jakosci uzytych



materiatdw. Cena ryczattowa wykonania rob6t obejmuije:

- zakup kompletu materiatéw i urzgdzen (aparatura, osprzet elektryczny, materiaty
elektryczne instalacyjne, przewody, osprzet drobny, armatura obiektowa) oraz
wszystkich prefabrykatow takich jak: szafy, tablice, pulpity, skrzynki, stojaki, kasety
itp.(kompletnie wyposazonych, pomalowanych i oznakowanych) wynikajgcych z
opracowanej dokumentacji technicznej poza elementami stanowigcymi wyposazenie
urzadzen technologicznych (te elementy beda uwzglednione w cenie urzadzen
technologicznych),

- transport materiatow i urzadzen na miejsce wbudowania wykonania robét
montazowych,

- roboty przygotowawcze i trasowanie,

- wykonanie podigczenia urzadzen,

- przygotowanie podfoza, uchwytéw itp.,

- przygotowanie i zainstalowanie narzedzi montazowych i ich biezgca konserwacje,
- drobne roboty budowlane

- wykonanie otworéw w $cianach, przez stropy i podtogi do przeprowadzenia kabli i
przewodéw

- zaprawa i tynkowanie bruzd po robotach elektrycznych, osadzenie kotkéw

- wlasciwe oznakowanie i malowanie, wykonanie tabliczek informacyjnych,

- wprowadzenie i podigczenie koncowek przewoddw do puszek, odgateznikow,
skrzynek,

- montaz drobnych konstrukcji wsporczych i nosnych,

- wypoziomowanie i umocowanie aparatéw,

- zarobienie koncowek przewodow.

- 0znaczenie przewodu neutralnego i ochronnego,

- uszczelnienie wylotu osprzetu,

- montaz ztgczy na przewodach instalacyjnych,

- wykonanie pomiarow elektrycznych i wszystkich koniecznych badan (w tym badanie
linii, badanie obwodow elektrycznych, badanie i pomiar uziemienia ochronnego,
badanie i pomiar skutecznosci zerowania),

- montaz i demontaz drabin i rusztowan niezbednych do wykonania robot,

- przeprowadzenie prac regulacyjno-pomiarowych,

- préby montazowe, sprawdzenie dziatania poszczegoélnych urzadzen, o ile jest to
mozliwe i sprawdzenie funkcjonalnosci uktadu,

- prace porzadkowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-84/E-02035 Oswietlenia elektryczne obiektow energetycznych.
PN-84/E-02033  Oswietlenie wnetrz swiattem elektrycznym.

PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Komplet.
PN-EEC99-1:1993 Ograniczniki przepiec¢. Iskiernikowe zaworowe ograniczniki
przepie¢ do sieci pradu przemiennego

PN-88/E-04300 Badania techniczne przy odbiorach.

PN-91/M-42029 Urzadzenia elektryczne. Ogolne wymagania i badania..
PN-84/3067-01.00 Sprzet elektroinstalacyjny. Rury i ztgczki elektroinstalacyjne z
tworzyw sztucznych. Wymagania i badania.

PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary. (Zmiana
Biul. PKNMi J nr 4/80. po6z. 19).

PN-82/E-01003 taczniki niskonapieciowe. Oznaczenia umowne.

PN-88/E-01100 Oznaczenia wielkosci i jednostek miar uzywanych w elektryce.
Postanowienia ogolne. Wielkosci podstawowe.

PN-92/E-01200/11 Symbole graficzne stosowane w schematach. Schematy i plany




instalacji elektrycznych, budowlane i topograficzne.

PN-88/E-02000 Napiecia znamionowe.

PN-89/E-05012 Urzadzenia elektroenergetyczne. Dobor silnikdw elektrycznych i ich
instalowanie. Ogolne wymagania i odbidr techniczny.

PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewoddw barwami lub cyframi.
PN-90/E-05025 Obliczanie skutkdéw prgdow zwarciowych.

PN-90/E-05029 Kod do oznaczania barw.

PN-92/E-05031 Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych z punktu
widzenia ochrony przed porazeniem elektrycznym.

PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Wymagania dotyczace
zestawow badanych w petnym i niepelnym zakresie badan.

PN-90/E-06150/10 Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa. Przepisy
ogolne.

PN-90/E-06150/20 Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa. Wytgczniki.
PN-91/E-06160/10 Bezpieczniki topikowe niskonapieciowe. Ogélne wymagania i
badania.

PN-86/E-06291 Zaciski gwintowe do tgczenia przewodéw o przekroju do 120 mm? w
wyrobach elektroinstalacyjnych.

PN-89/E-06292 Montaz urzadzen elektroenergetycznych niskonapieciowych na
wspornikach szynowych. Wymiary.

PN-75/E-06300/00 Wyroby elektroinstalacyjne do uzytku domowego i podobnego.
Wymiary i badania podstawowe. Postanowienia ogoélne.

PN-77/E-06305/13 Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogoine wymagania i badania.
Wymiary czesci do mocowania i zawieszania. (Zmiana Biul. PKNMiJ nr 1-2/79, p6z. 3).
PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewnione przez obudowy (kod IP).
PN-87/E-90050 Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do uktadania
na state. Ogélne wymagania i badania.

PN-91/E-90100 Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do
odbiornikéw ruchomych i przenosnych. Ogolne wymagania i badania.

PN-90/E-93003 Wytaczniki samoczynne do zabezpieczania urzadzenh elektrycznych.
PN-76/E-93050 taczniki do urzadzen i aparatow na napiecie do 500 V i prady do 63 A.
Wymagania i badania.

PN-87/E-93100/01 Sprzet elektroinstalacyjny. Instalacyjne bezpieczniki topikowe
gwintowe na znamionowe napiecie do 1000 V i prady znamionowe do 200 A.
PN-87/E-93100/02 Sprzet elektroinstalacyjny. Instalacyjne bezpieczniki topikowe
gwintowe

na znamionowe napiecia do 1000 V i prady znamionowe do 200 A. Gniazda
bezpiecznikowe. Wymiary.

PN-87/E-93100/03 Sprzet elektroinstalacyjny. Instalacyjne bezpieczniki topikowe
gwintowe na znamionowe napiecia do 1000 V i prady znamionowe do 200 A. Gtowki
bezpiecznikowe. Wymiary.

PN-87/E-93100/04 Sprzet elektroinstalacyjny. Instalacyjne bezpieczniki topikowe
gwintowe

na znamionowe napiecia do 1000 V i prady znamionowe do 200 A. Wktadki topikowe.
Wymiary i charakterystyki czasowo-pradowe.

PN-85/E-93150 taczniki do statych instalacji elektrycznych domowych i podobnych.
Ogoblne wymagania i badania.

PN-88/E-93200 Gniazda wtyczkowe i wtyczki do uzytku domowego i podobnego.
Wymagania i badania.

PN-88/E-93250 Sprzet elektroinstalacyjny. Gniazda wtyczkowe i wtyczki na napiecie do
600 V do instalacji przemystowych. Ogélne wymagania i badania. Prawo budowlane.
Prawo energetyczne. Warunki techniczne, jakim powinny odpowiadac budynki i ich



usytuowanie.



